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1. Obwohl zur Tableau-Darstellung 2-elementiger Mengen der Form P = (0, 1) 

4-ortige Tableaux der Formen 

0 1  Ø  Ø   Ø 1  1 Ø  0 Ø  Ø 0 

Ø Ø  0 1  0 Ø  Ø 0  1 Ø  Ø 1 

 

1 0  Ø  Ø   Ø 0  0 Ø  1 Ø  Ø 1 

Ø Ø  1 0  1 Ø  Ø 1  0 Ø  Ø 0 

ausreichend sind, sind 4-ortige Tableaux lediglich minimale Tableaux, denn 

wie in Toth (2015a) gezeigt, folgt aus dem ontischen Satz, daß jedes Objekt 

ortsfunktional ist, Ω = f(ω), der weitere ontische Satz, wonach kein Objekt 

allein auftritt, d.h. es gibt, um innerhalb der 2-dimensionalen Tableau-Dar-

stellung zu sprechen, immer eine Möglichkeit, neben, unter oder über ein 

Objekt oder zwischen zwei Objekte ein weiteres Objekt in exessiver, adessiver 

oder inessiver Lagerelation zu plazieren. Durch diese Plazierung eines weite-

ren Objektes wird zwar auch ein weiterer rejektiver Zahlwert eingeführt, 

zunächst aber folgt aus der letzteren Festellung, daß es zwischen jedem Paar 

von Zahlen 0 und 1 immer die Möglichkeit einer Leerstelle Ø gibt, d.h. es gilt 

P = (0, 1) → P' = (0, Ø, 1) → P'' = (0, Ø, Ø, 1) → usw. 

Demzufolge kann man 2 × 2-Tableaux durch Einfügung von ontischen Leer-

stellen in n × n-Tableaux für theoretisch beliebiges n > 2 transformieren. 

2. Zur folgenden Darstellung linearer und diagonaler Systeme gehen wir aus 

von dem folgenden ontischen Zahlenfeld (vgl. Toth 2015b) 
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1 1 1 1 1 1 

1 Ø Ø Ø Ø 1 

1 Ø 0 0 Ø 1 

1 Ø 0 0 Ø 1 

1 Ø Ø Ø Ø 1 

1 1 1 1 1 1. 

2.1. Lineare Systeme 

2.1.1. Horizontale Systeme 

Hier gibt es die folgenden 4 Möglichkeiten. 

1 1 1 1 1 1  1 1 1 1 1 1 

1 0 Ø Ø Ø 1  1 Ø 0 Ø Ø 1 

1 0 Ø Ø Ø 1  1 Ø 0 Ø Ø 1 

1 0 Ø Ø Ø 1  1 Ø 0 Ø Ø 1 

1 0 Ø Ø Ø 1  1 Ø 0 Ø Ø 1 

1 1 1 1 1 1  1 1 1 1 1 1 

 

1 1 1 1 1 1  1 1 1 1 1 1 

1 Ø Ø 0 Ø 1  1 Ø Ø Ø 0 1 

1 Ø Ø 0 Ø 1  1 Ø Ø Ø 0 1 

1 Ø Ø 0 Ø 1  1 Ø Ø Ø 0 1 

1 Ø Ø 0 Ø 1  1 Ø Ø Ø 0 1 

1 1 1 1 1 1  1 1 1 1 1 1 

2.1.2. Vertikale Systeme 
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Hier gibt es die folgenden 4 Möglichkeiten. 

1 1 1 1 1 1  1 1 1 1 1 1 

1 0 0 0 0 1  1 Ø Ø Ø Ø 1 

1 Ø Ø Ø Ø 1  1 0 0 0 0 1 

1 Ø Ø Ø Ø 1  1 Ø Ø Ø Ø 1 

1 Ø Ø Ø Ø 1  1 Ø Ø Ø Ø 1 

1 1 1 1 1 1  1 1 1 1 1 1 

 

1 1 1 1 1 1  1 1 1 1 1 1 

1 Ø Ø Ø Ø 1  1 Ø Ø Ø Ø 1 

1 Ø Ø Ø Ø 1  1 Ø Ø Ø Ø 1 

1 0 0 0 0 1  1 Ø Ø Ø Ø 1 

1 Ø Ø Ø Ø 1  1 0 0 0 0 1 

1 1 1 1 1 1  1 1 1 1 1 1 

2.2. Diagonale Systeme 

Hier gibt es die beiden folgenden Möglichkeiten. 

1 1 1 1 1 1  1 1 1 1 1 1 

1 0 Ø Ø Ø 1  1 Ø Ø Ø 0 1 

1 Ø 0 Ø Ø 1  1 Ø Ø 0 Ø 1 

1 Ø Ø 0 Ø 1  1 Ø 0 Ø Ø 1 

1 Ø Ø Ø 0 1  1 0 Ø Ø Ø 1 

1 1 1 1 1 1  1 1 1 1 1 1 
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